>> BG 75 dCore | cont. 546 W, peak 1150 W »> BG 75 dCore | cont. 546 W, peak 1150 W @unkermotoren

AMETEK
» Highly dynamic 3-phase EC motor with » Hochdynamischer 3-strangiger EC-Motor mit , , , . .
9 . . 99 Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
8-pole neodymium magnet 8-poligem Neodymmagnet
» Simple Connectivity through » Einfacher Anschluss durch Ein-Stecker-Losung rofalale
One-Connector-Solution » Diese Motoren werden auf Anfrage mit /
» On request, this motor can be manufactured anderen Spannungsvarianten hergestellt e [t o1
in different voltage versions » Hallsensoren zur Rotorlageerfassung und o BT
» Hall sensors for rotor position detection hochaufldsendem Geber MR 1 (4x1.024 Pulse 0 Joe2-She SA000 “ =
and high-resolution encoder MR 1 pro Umdrehung) ] Fald ey / st
n " - A - 0K
(4x1,024 pulses per revolution) » Redundante Drehgeber zum Aufbau eines
» Redundant encoders to build a safe system sicheren Systems sind optional erhaltlich I I
are optionally available 15D 641 - D M
&2 - 0
O ] [ O ] [ O, n || &% ] [ (©) & -
is]
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\ 24 cpr 4096 cpr 12-325 40 15 79 45 (5 791 L 041 5 15 T9) 4
Feedback Feedback integ- Supply voltage Premium Protection class Certification Certification Vibration 51679 5 (V9 6 1t V)
integrated rated (option) versions efficiency (up to) (>36 V only) resistance ul [DE'M Natl
5
Flange in combination with gear tox
i Flansch in Komhination mit Gefriebe Permissible shartioad). o
Data/ Technische Daten BG 75x25 dCore BG 75x50 dCore BG 75x75 dCore Zulissige Wellenbelastung " 1
- - ‘ 510
Nominal voltage VDG 12 24 40 325 24 40 325 40 325 Radlal-/ axialloads on the end of the sht A
enn{spannum Radial-/ Axialkrafte am Wellenende 0
/’Llomma/ current/ A 23.9 131 74 0.86 21 12 15 156 20 Motor L F.=Fr/3fur L, =20.000 h m ———
e Ba7oas | 115:0.5 Pomt of apphoation loacl/ Angrifispunkt Belastung
. BG 75x50 140+0.5 '0INt or application loa Ngriffspunkt celastung 0
Vominal torquie/ Nm’ 0.66 0.66 0.64 0.62 1.09 1.10 1.10 1.50 1.49 BE75:50 1140:00 R e N
Nominal speed/ rpm’ 3315 3620 3650 3400 3780 3500 3570 3370 3480
Nenndrehzahl
Stall torque/ N 406 3.9 39 45 205 99 93 12 191 Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
Anhaltemoment ! : ' ’ ’ ! ' '
Maximum torque/ N - 0z s - z . . - . (] Continuous operation/ Dauerbetrieb [] Cyclical operation/ ZyKl. Betrieb — Current torque/ Strom-Drehmoment — Speed torque/ Drehzahl-Drehmorment — Efficiency/ Effizienz
m 0 d a 0 d "
Maximales Moment
No load speed/ rpm” 4480 4950 4800 4650 4660 4400 4470 4100 4210
Leerlaufdrehzahl 50 5000 H 5000
INominalloutout power. W 229 250 240 220 431 400 411 530 546
Dauerabgabeleistung
Maxi tout power/ “ 4000 W oo e
aximum ou
Maximale Abgabeleistung W 367 420 420 445 860 865 870 1150 1150
Torque constant/ e 0 g 18 i)
DT e S e Nm A 0.034 0.064 0.11 0.90 0.052 0.117 0.80 0.119 0.92
Terminal Resistance/ m Tao00 0 2000
Anschlusswiderstand 0 0.025 0.074 0.22 15.2 0.04 0.1 6.4 0.07 4.45 - :
Terminal inductance/ = i = £
Anschlussinduktivitat mH 0.11 0.4 1.2 85 0.25 0.63 40.3 0.45 28 é 0 S g 5 E‘m
Starting current/ “ 3 Y H i
Anlaufstrom A 37 325 180 19 735 400 51 570 73 3y g o 1 . . . 3 g E oo 1 § . . |
0 05 1 15 2 25 ] os 1 1.5 2 5
/Clge/ﬁfjjrsﬁrugﬁm/ A 2.4 1.1 0.66 0.08 1.76 1 0.13 1.2 0.15 Torque! Dk i Toree Orehmemet il
5 - " BG 75x25, 24V BG 75x25, 40V
Eema’agne isation curren A > 128 > 66 > 38 > 4.6 >99 > 56 >6.9 > 64 >8.1
ntmagnetisierungsstrom
ooy et gome 233 233 233 233 437 437 437 652 652
Rotor Tragheitsmoment 2 5000
Weight of motor/ kg 16 16 16 16 2.2 22 22 2.8 28 feb 5440
Motorgewicht
2 4000
) Adw = 100 K; ™) g, = 20°C ™) at nominal point/ im Nennpunkt 0 4000
» Please note the different connection for 12V versions/ Bitte beachten Sie die abweichende Anschlusstechnik flir 12V-Ausflhrungen.
15 000
(2] 3000
Modular System/ Modulares Baukastensystem -
T 10 E 2000
0 Eaom0 =
» Brakes & Encoder/ N » Planetary Gearboxes/ i z = i
. = 5 = -
Scan for existing Settings Bremsen & Geber Planetengetriebe E 2 54000 E s S 1000
for external Controllers/ T E9R 1 RE 30 (TI) ] 1 PLG 60 & § & £
Scannen flr Verflg T E100R [ RES56 (TI) R — BG 75 dCore [ PLG 63 EP/ HT 5 é E :;
Settings fur externe Controller T E105A ] AE 38 ] PLG 75 EP/ HT 0 a 3 ol 3 g 2 3 — . = -
1 E300A - [ PLG8OLB ’ I ?o'nuc-‘ Drehmomen INuj ‘ 2 ! N Ilaruu:.- Trehmament :uu‘-i5 ’ v
[1E310R » Controller/ Regelelektroniken @ [ PLG 95 HT
© BGE 8060 dFro BG 75x50, 24V BG 75x50, 40V
1 BGE 5510 dPro »  Angular Gearboxes/
» Accessories/ Zubehor 1 BGE 6060 A Winkelgetriebe
[] Connector with cable/ Anschlussleitungen ] BN 6773 » Hub Gearboxes/ [ 8G 120
] Cover IP65/ Verschlussdeckel IP65 Nabengetriebe [ STG 65
1 NG 500 1 KG 120
1 NG 250 1 KG 150
You can individually configure your suitable product and download technical data and drawings for the combination at www.dunkermotoren.com/en/configuration./
Unter www.dunkermotoren.de/konfigurator kénnen Sie Ihr passendes Produkt individuell konfigurieren und technische Daten und Zeichnung fur die Kombination herunterladen. 1 Preferred series/ Vorzugsreine [ Standard product/ Standardprodukt ] on request/ auf Anfrage See notes page 8/ Hinweise siehe S. 8
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>> BGA 22 dCore, cont. 25 W,

» 3-phase BLDC motor with high-quality rare
earth-magnets

» High power density and overload capability

» Weight-optimized motor design

» No cogging torque/ coreless design

» Low noise level

» With hall sensors for rotor position detection

» Also suitable for sensorless control

» Connection via ribbon cable -
Optionally, the motors are also available
with flying plugs

peak 236 W

» 3-phasiger BLDC-Motor mit hochwertigen
Seltenerd-Magneten

» Hohe Leistungsdichte und Uberlastfahigkeit

» Gewichtsoptimiertes Motordesign

» Kein Rastmoment aufgrund eisenlosem Design

» Niedriges Gerduschniveau

» Ausflihrung mit Hallsensoren zur Rotorlageerfassung

» Geeignet flr die sensorlose Ansteuerung

» Anschluss erfolgt Uber Flachbandkabel -
Optional sind die Motoren auch mit fliegendem Stecker
erhaltlich

IR

18 cpr 3-24
Feedback Supply voltage Premium Protection Vibration
integrated versions efficiency class (up to) resistance
Data/ Technische Daten BGA 22x22 dCore
Nominal voltage/
Nemnspannung VDG 6 6 12 24
/’L/grrmgiloigrrem/ A) 2,08 4,98 5,40 0,94 2,12 2,66 0,96 1,27
Q’gfmﬁé ;‘fg ﬁfe/ Nm) 0.02 0.0191 0.02 0.0182 0.0193 0.0168 0.0174 0.0173
e rpm) 2.990 9.260 12.100 2.950 8.940 13.120 8.820 13.160
iﬁf}ﬁf@r %em/q - Nm” 0.0589 0.0872 0.16 0.054 0.115 0.144 0.107 0.156
%Ziﬂﬁ'??&%’ﬁfé o Nm” - 0.145 - - 0.144 0.136 0.146 0.134
'C’golﬁfﬂ Cfffhii’/m rpm’ 5500 12750 14000 5330 11080 14560 10700 14490
gﬁ(fé?féé’fé‘é% Qﬁﬂ’gr d W 6.20 18.50 25.80 5.60 18.00 23.00 16.00 23.80
Maximum output power/ -
Maximale Abgabeleistung w 34 116 59 30 182 220 119 236
Eﬁ; e Ofggifi’gf(stdr] - Nm A 0.011 0.0046 0.004 0.0223 0.0106 0.008 0.022 0.0162
Terminal Resistance/
Anschlusswiderstand Q 1.0 02 0.15 4.6 1.0 0.55 4.6 239
Terminal inductance/
Anschlussinduktivitit HH 45 0.009 7.0 186 45 26 186 102
Starting current/ A - 32.0 - - 12.20 21.70 5.20 10
Itlgelﬂo;ﬁsti%ﬁm/ A - 0.800 - - 0.300 0.500 0.150 0.250
Demagnetisation current/ -
Entmagnetisierungsstrom A - >32 - - >14 >17 >7 >8.5
Rotor inertia/ 2
Rotor Tragheitsmoment gem 15
Weight of motor/
Motorgewicht kg 0.078
*) Adw = 100 K; ) 8, =20°C
Modular System/ Modulares Baukastensystem
Scan for existing Settings
for external Controllers/
Scannen fUr Verfligbare
Settings fur externe Controller
» Brakes & Encoder/ M » Planetary gearbox/
Bremsen & Geber Planetengetriebe
D E22R { paAgzdcore -1 pazon
0 RE 22 —] L 1 PLG 32

» Controller/ Regelelektroniken
[ BGE 6005 A
1 BGE 5510 dPro

You can individually configure your suitable product and download technical data and drawings for the combination at www.dunkermotoren.com/en/configuration./
Unter www.dunkermotoren.de/konfigurator kénnen Sie Ihr passendes Produkt individuell konfigurieren und technische Daten und Zeichnung fur die Kombination herunterladen.
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> BGA 22 dCore, cont. 25 W, peak 236 W

@unkermotoren

AMETEK

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm

2

172 V3)
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D0-o.05

@3 m5[:8:68)

300
from housing

Ribbon cable AWG 24 lenght 300 mm/
Flachbandkabel AWG 24 Lange 300 mm

Permissible shaft-load/ B

Zulassige Wellenbelastung N

"

Radial-/ axialloads on the end of the shaft " \

Radial-/ Axialkrafte am Wellenende "

[ Motor L

| BGA 22x22 | 39.5:0.3

F,=Fr/3 fur L, , = 20.000 h : N
Point of application load/ Angriffspunkt Belastung ’n
15 mm from flange/ ab Flansch R

Characteristic diagram/ Belastungskennlinien

In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
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[ Preferred series/ \lorzugsreine || Standard product/ Standardprodukt [] On request/ auf Anfrage See notes page 8/ Hinweise siehe S. 8
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> BG 95 dCore | cont. 1370 W, peak 4400 W

» Highly dynamic 3-phase EC motor with » Hochdynamischer 3-strangiger EC-Motor mit
8-pole neodymium magnet 8-poligem Neodymmagnet

» On request, this motor can be manufactured » Diese Motoren werden auf Anfrage mit
with different voltage versions anderen Spannungsvarianten hergestellt

» High power density and compact design » Hohe Leistungsdichte und kompakte Bauform

» Hall sensors for rotor position detection and » Hallsensoren zur Rotorlageerfassung und hoch-
high resolution encoder MR 1 aufldésendem Geber MR 1 (4x1.024 Pulse pro
(4x1.024 pulses per revolution) Umdrehung)

» Redundant encoders to build a safe system » Redundante Drehgeber zum Aufbau eines
are optionally available sicheren Systems sind optional erhéltlich

[EI°

[ O ‘] [ (0) ||z

4096 cpr 24 cpr 12-325
Feedback Feedback integ- Supply voltage Premium Protection class Certification Certification Vibration EPLAN Data
integrated rated (option) versions efficiency (up to) (>36 V only) resistance Portal

»> BG 95 dCore | cont. 1370 W, peak 4400 W

Data/ Technische Daten BG 95x40 dCore BG 95x80 dCore BG 95x120 dCore
ﬁg’m’;”;i’q ﬂfﬁ’%y VDG 12 24 48 60 325 24 48 60 325 48 60 325
Q"e”%”;ﬁ’o o i A) 50 33.3 16.7 135 25 47.2 24.6 20 3.8 32.6 26.5 tbd.
Q’gg;’ﬁéﬁ%ﬁfe/ Nm’ 1.7 1.7 1.7 1.67 1.72 2.44 2.61 2.6 2.74 3.5 3.5 tod.
%gmgfé ﬁfgﬁd/ rom’) 3900 | 3940 | 8940 | 4088 | 3940 | 3890 | 3800 | 3829 | 3855 | 3900 | 3900 tod.
iﬁi’q t‘?e’ gffrg - Nm’) 16 16.3 16.3 5.19 22.1 32.65 41 8.08 53.6 48 48 tbd.
%ﬁiﬁg"ggmﬁﬂm Nm’) 6.5 6.45 6.33 6 5.95 10 11 105 10.5 14.5 14.5 tbd.
’C’é’eﬁ’:ﬁ (jgi‘j‘jﬁ ‘ rom’ 4400 | 4400 | 4400 | 4546 | 4310 | 4150 | 4120 | 4138 | 4070 | 4200 | 4200 tbd.
g’?{gﬁ’i’) g‘jéi‘@ 53‘:’5’ / w) 700 701 701 714 710 1000 | 1044 | 1042 | 1106 | 1370 | 1370 tod.,
Maximum outout power/ W 1700 | 1819 | 1649 | 1700 | 2468 | 3000 | 3550 | 2969 | 3640 | 4400 | 4400 tod.

Maximale Abgabeleistung

Torque constant/

ey
BT e GRSERE Nm /A" 0.12 0.057 0.111 0.123 0.75 0.06 0.1156 | 0.0916 | 0.828 0.12 0.12 tbd.

Terminal Resistance/

Jerminal fiesistance/ o tod. | 0023 @ 093 | tod. | 403 | 0013 | 0055 | tbd. 183 | tod. thd. tod.
Jerminal inductance/ mH tod. | 0067 | 027 | tod. 129 | 0037 | 0150 | tod. 7.2 thd. thd. thd.
Srarting cur rent/ A tod. | 1043 | 519 tod. 807 | 1846 | 873 tod. 173 thd. tod. tod.
No load current/ A%

Vo Ioad curre tod. 28 1.4 tod. | 022 42 2 tod. | 033 | tbd. tod. tod.
gﬁgf%ﬁfg{iﬁg%gfﬁ ’L’fgg A tod. | =140 | =70 | tod. >10 | =185 | »95 | tbd. >14 | tbd. tod. tod.
Rotor inertia/ 2

Rotor Tragheitsmomentt gem 950 1890 2830

Weight of motor/ kg 35 5.1 6.7

Motorgewicht

) Adw =100 K; ) 9, = 20°C ™) at nominal point/ im Nennpunkt *preliminary data/ \/orlaufige Daten

Modular System/ Modulares Baukastensystem

Scan for existing Settings » Planetary Gearboxes/
for external Controllers/ » Brakes & Encoder/ Planetengetriebe
Scannen flr Verfugbare Bremsen & Geber 1 PLG 75 EP/ HT

~ externe Controller

Settings flir externe Controller 1 E600R BG 95 dCore ] PLG 80 LB
E310R 1 PLG 95 HT

1 AE 38
(@D »  Angular Gearboxes/

Winkelgetriebe

» Accessories/ Z_ubehor ) » Controller/ Regelelektroniken . Hub Gearboxes/ 7 SG 120
[J Connector with cable/ Anschlussleitungen [ BGE 8060 dPro Nabengetriebe -1 STG 65
[ Cover IP65/ Verschlussdeckel IP65 1 BGE 6060 A eoengsnene
[ BN 6773 1 NG 500 1 KG 150
1 NG 1000 WO [ KG 120

You can individually configure your suitable product and download technical data and drawings for the combination at www.dunkermotoren.com/en/configuration./
Unter www.dunkermotoren.de/konfigurator kénnen Sie Ihr passendes Produkt individuell konfigurieren und technische Daten und Zeichnung fiir die Kombination herunterladen.
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@unkermotoren

AMETEK

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm

/—vnmame

Graove for o-ing
150 3601-A-69¢15-18R70
N fuer 0-Rimg

15D J6D1-A-69¢15-18R70

Different comector af valages higher 60V
Anderer Stetkverbinder bei Spanmungen gresser 60V

Parallel key / Passleder

mf DIN 6885 - A - 6x6x32

150 6411 - D M6
14
L 19.5405
60 4 1) % 6 T9)
o o 1) B ‘ ‘ Permissible shaft-load/ b
Zuléssige Wellenbelastung \
1000 \

Radial-/ axialloads on the end of the shaft @ \

Radial-/ Axialkrafte am Wellenende 0
Motor L F=Fr/3furL,,, = 20.000 h m —
BG 95x40 140+0.8 ) - i m =

Point of application load/ Angriffspunkt Belastung
BG 95x60 180:08 15 mm from flange/ ab Flansch %o wo mo awo w0
BG 95x120 220+0.8 rpn]

Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034

(] Continuous operation/ Dauerbetrieb [ ] Cyclical operation/ Zykl. Betrieb — Current torque/ Strom-Drehmoment — Speed torque/ Drehzahl-Drehmoment — Efficiency/ Effizienz
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BG 95x40 dCore, 325V BG 95x80 dCore, 325V

[ Preferred series/ \lorzugsreine || Standard product/ Standardprodukt [] On request/ auf Anfrage See notes page 8/ Hinweise siehe S. 8
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